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Quelles donn®es aujourdôhui ? Quelles limites?

> Une prévision déterministe de trajectoire et dôintensit®avec une estimation

des incertitudes uniquement via le cônedôincertitude

> Des prévisions de vagues dissociées de la prévision de trajectoire officielle :

ÅProblème de cohérence dans les prévisions

ÅUtilisation de modèles météorologiques ne permettent pas de reproduire

correctement lôintensit®et la structure des cyclones (type ECMWF, GFS, etc.)

> Pas de prévision de la surcote marine côtière incluant tous les effets

(dépression atmosphérique, vent et vagues)
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Prévision de la trajectoire de Dumile (2013) Plateforme de prévision MARC vagues et niveau marin (UMR LOPS)



Objectifs et contraintes
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1. La prévision déterministe officielle du CMRS et son cône

dôincertitudene suffisent pas pour que les décideurs puissent

évaluer les risques encourus liés aux éléments sensibles générés

par le passage prévudôuncyclone (vent, houle, surcote)

2.Lôid®eest donc de fournir aux modélisateurs un nombre raisonnable

(dépendant des capacités informatiques disponibles) de trajectoires

alternatives possibles associées à des probabilités

3. Des simulations de modèles de vent, houle, surcote peuvent ainsi

être réalisées sur chaque trajectoire probabiliste et fournir par là

même des résultats probabilistes sur les valeurs possibles

attendues. Cela facilitera les prises de décisions.



Outil de génération de trajectoires-intensités 

probabilistes
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Outil de génération de trajectoires-intensités 

probabilistes ( statistiques CMRS vs modèles)

> La méthode décrite ici 

sôappuie largement sur 

les prévisions humaines 

du CMRS.

> Statistiquement on 

démontre que ces 

prévisions sont meilleures 

que les prévisions 

numériques seules
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Outil de génération de trajectoires-intensités 

probabilistes (construction des trajectoires)

> Les trajectoires alternatives sont donc construites « autour » de 

la prévision officielle considérée comme étant la meilleure 

prévision possible

> Pour construire ces trajectoires on utilise lô®chantillon des 
erreurs CMRS sur une période de référence de 5 saisons 

précédant la saison en cours

> Les erreurs sont calculées par rapport à la prévision puisque 

côest la çbest track » dont on cherche à se rapprocher

> On utilise 3 param¯tres dôerreurs ; AT et CT pour lôerreur de 

position et EV pour lôerreur sur lôintensit®
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Outil de génération de trajectoires-intensités 

probabilistes (projection DPE sur AT et CT) 
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projection de lôerreur 

directe (DPE) le long 

(ATE) et 

perpendiculairement  

(CTE) à la trajectoire



Outil de génération de trajectoires-intensités 

probabilistes (classification de lô®chantillon dôerreurs)
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> Sur la période 2011-2012 à 2015-2016, on dispose de 843 

prévisions complètes allant de 0h à 72h par pas de 12h, donc 

843 « vecteursè dôerreurs compos®s chacun de 7 triplets AT, 

CT, EV (1 triplet par échéance de prévision)

> Pour diminuer drastiquement le nombre de trajectoires 

alternatives à construire on effectue une classification 

hiérarchique ascendante des 843 vecteurs 

> On choisit 35 à 45 classes comme étant un compromis entre le 

nombre souhaité raisonnable informatiquement et une 

repr®sentation suffisante des typologies dôerreurs 

> On a donc au final 35 à 45 « vecteurs » composés chacun de 7 

triplets AT, CT, EV représentatifs de la classe. La probabilité 

dôune classe est ®gale ¨ la proportion de vecteurs pr®sents 

dans la classe
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Construction des trajectoires probabilistes
(à chaque échéance, à partir du point prévi, on calcule un nouveau 

point avec AT et CT de lô®ch®ance pour la classe n parmi 40 classes)


